A Ort/Datum: Hund: Wourftag:
Richter: Hundefiihrer: Chipnummer:
Wert- |Max- S-Nr: F-Nr: FL
IGP3 Trieb Technik Koordination note |Pkte |Pkte
Ansatz+ Engagement balancierter Trieb Fahrtenaufnahme Einarbeiten Fahrte Hilfen Annahme HZ 10 Abb Disq
1|1. Teil- Konzentration Ausdauer sichere Ausarbeitung GleichmaRigkeit Konfliktfreiheit Abstimmung
schenkel etterbedingunge
Engagement balancierter Trieb Einarbeiten Schenkel Halten der Fahrte Hilfen 10 S M L
2a |2. Teil- Konzentration Ausdauer Zielstrebigkeit GleichmaRigkeit Konfliktfreiheit Abstimmung
schenkel Das Lege
Engagement balancierter Trieb Winkel realisieren sicheres Ausarbeiten Hilfen 5 S M L
2b |1. Konzentration Ausdauer Konfliktfreiheit Abstimmung
Winkel elinde
Engagement balancierter Trieb Einarbeiten Schenkel Halten der Fahrte Hilfen 10 S M L
3a (2. Konzentration Ausdauer Zielstrebigkeit GleichmaRigkeit Konfliktfreiheit Abstimmung
Schenkel e rob
Engagement balancierter Trieb Winkel realisieren sicheres Ausarbeiten Hilfen 5 best. n.best.
3b (2. Konzentration Ausdauer Konfliktfreiheit Abstimmung
Winkel Pkt v SG
Engagement balancierter Trieb Einarbeiten Schenkel Halten der Féhrte Hilfen 10 5 4,8 4,5
4a (3. Konzentration Ausdauer Zielstrebigkeit GleichmaRigkeit Konfliktfreiheit Abstimmung 7 6,7 6,3
Schenkel 9 8,6 8,1
Engagement balancierter Trieb Winkel realisieren sicheres Ausarbeiten Hilfen 5 10 9,6 9,0
4b (3. Konzentration Ausdauer Konfliktfreiheit Abstimmung B
Winkel 40 35 3,40
Engagement balancierter Trieb Einarbeiten Schenkel Halten der Féhrte Hilfen 10 5,6 4,9 4,8-0
5a |4. Konzentration Ausdauer Zielstrebigkeit GleichmaRigkeit Konfliktfreiheit Abstimmung 72 63 620
Schenkel 80 70 690
Engagement balancierter Trieb Winkel realisieren sicheres Ausarbeiten Hilfen 5 Ort:
5b |4. Konzentration Ausdauer Konfliktfreiheit Abstimmung Richter:
Winkel HF:
Engagement balancierter Trieb Einarbeiten Schenkel Halten der Fahrte Hilfen 9 Hd:
6(5. Konzentration Ausdauer Zielstrebigkeit GleichmaRigkeit Konfliktfreiheit Abstimmung WT:
Schenkel ID:
1. Engagement Aktivitat Anzeigen Verweisen/Aufnahme Hilfen 7
7|Gegen- Position Bis Wiederansatz Konfliktfreiheit
stand
2. Engagement Aktivitat Anzeigen Verweisen/Aufnahme Hilfen 7
8|Gegen- Position Bis Wiederansatz Konfliktfreiheit
stand
3. Engagement Aktivitat Anzeigen Verweisen/Aufnahme Hilfen 7
9|Gegen- Position Konfliktfreiheit
stand

Gesammtleistung




B

Ort: Hund: ID.-Nr:
Richter: Hundefiihrer: Hpz ' SG G B WT: X
5 48 45 40 35 3,40 ~FsV2000
IGP3 Trieb Technik 0 96 90 80 70 690 Koordination Wert-  [Max- Punkte
15 14,4 135 12,0 10,5 10,4-0 note Punkte
Engagement Aktivitat Grundstellung Gerade/Position SchuB Annahme Signale Hilfen
Freifolge [Ausdauer Kehrtwendung Gangartwechsel Rechter Winkel Synchronitat Konzentration
1 Rechter Winkel Kehrtwendung Halten Konfliktfreiheit 15
Linker Winkel Gruppe Halten
Sitz a.d Engagement Aktivitat Grundstellung Entwicklung Horzeichen Annahme Signale Hilfen
2|Bewegung Ausfiihrung Verbleiben Herantreten Konfliktfreiheit Konzentration 5
Ablegen Engagement Aktivitat Grundstellung Entwicklung Horzeichen Annahme Signale Hilfen
mit Dynamik Ausfiihrung Verbleiben Herankommen Konfliktfreiheit Konzentration 10
3|Herank. Vorsitz Abschluss
Steh a.d Engagement Aktivitat Grundstellung Entwicklung Horzeichen Annahme Signale Hilfen
Laufschr. [Dynamik Ausfiihrung Verbleiben Herankommen Konfliktfreiheit Konzentration 10
4 Vorsitz Abschluss
Bringen Engagement Aktivitat Grundstellung Hinweg Aufnahme Annahme Signale Hilfen
a.ebener |[Dynamik Rickweg Vorsitz Halten Konfliktfreiheit Konzentration 10
5|Erde Abgabe Abschluss
Bringen Engagement Aktivitat Grundstellung Hinweg Hinsprung Annahme Signale Hilfen
1m-Hiirde [Dynamik Aufnahme Rickweg Ricksprung Konfliktfreiheit Konzentration
6 Vorsitz Halten Abgabe 15
Abschluss
Bringen Engagement Aktivitat Grundstellung Hinweg Hinsprung Annahme Signale Hilfen
Schrag- Dynamik Aufnahme Ruckweg Rucksprung Konfliktfreiheit Konzentration
7|wand Vorsitz Halten Abgabe 15
Abschluss
Voraus- Engagement Aktivitat Grundstellung Entwicklung Voraus Annahme Signale Hilfen
8|senden Dynamik Ablegen Verbleiben Aufsitzen Konfliktfreiheit Konzentration 10
Ablegen Engagement innere Ruhe Grundstellung Ablegen SchuB Annahme Signale Hilfen
9(unter Balancierter Trieb Verbleiben Aufsitzen Konfliktfreiheit Konzentration 10
Ablenkung
Gesammtleistung: 100




Ort: HF: WT: /\
c Richter: Hd: ID: —RsV2000
IGP3 Trieb Technik Koordination WN [MPKT |PKT
Dynamik Grundstellung 1.Versteck Kreuzen Timing HZ Annahme Signale |Hilfen Pkt V SG
2.Versteck Kreuzen 3.Versteck Wenden a. HZ Orientieren a. HF 5 4,8 4,5
1|Revieren Kreuzen 4. Versteck Kreuzen 10 10 9,6 9,0
5.Versteck Kreuzen 6.Versteck 15 14,4 13,5
Ausdauer Dominanz Triebwechsel Bellen Stellen Selbststandigkeit ungestortes Herantreten 4 3,5 3,4-0
2|Stellen und Herantreten Wechsel Gehorsam Grundstellung UO-Teile auf HZ Hilfen I 15 8 7 6,9-0
Verbellen 12 10,5 10,40
Flucht Einstieg Griffwirkung Freifolge Ablegen/Freigabe Griffvolle UO-Teile auf HZ konfliktfreie Fuhrigkeit
3|ver- Griffsicherheit Dominanz Endphase Triebwechsel Bewachen Trennen auf HZ Hilfen | 10
hinderung
Abwehr Angriff Griffwirkung Griffvolle Endphase Triebwechsel UO-Teile auf HZ ungestortes Herantreten
4|eines Griffsicherheit Dominanz Bewachen Herantreten Trennen auf HZ | 15
Angriffs
Ricken- Appetenz Spannung Grundstellung Freifolge Abstand UO-Teile auf HZ konfliktfreie Fuhrigkeit
5|trans Beherschung Hilfen | 5
port
Angriff Griffwirkung Griffvolle Endphase Triebwechsel UO-Teile auf HZ ungestortes Herantreten
Uberfall Griffsicherheit Dominanz Bewachen Herantreten Abschluss Trennen auf HZ konfliktfreie Fuhrigkeit 15 Helfer-
6 Seitentransport arbeit
schwer
Angriff Dynamik Griffvolle UO-Teile auf HZ Einsatz durch HF .
7|aus der Angriff Griffwirkung Endphase Triebwechsel Bewachen Trennen auf HZ konfliktfreie Fuhrigkeit 15 mitte]
Bewegung |Griffsicherheit leicht
Gesamt
Abwehr Angriff Griffwirkung Griffvolle Endphase Triebwechsel UO-Teile auf HZ ungestortes Herantreten A
8|eines Griffsicherheit Dominanz Bewachen Herantreten Abschluss Trennen auf HZ 15 B
Angriffs Seitentransport c
Purnite §
Gesamtleistung 100 wermats

TSB: ausgeprigt | |

vorhanden D

nicht geniigend | |
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